 rmgse 17600kg g censo 0.6m°

v XCMG

SOLID TO SUCCEED




L3

Applications: Jardinage municipal, entretien des.routes, posede
canalisation, transfert de terrassement L7

Caractéristiques: Le premier excavateur sur pneus a rayon.arriére
court de 15 tonnes de XCMG posséde un design d'apparence de

style familial, une disposition globale compacte et une fonction de
confluence des accessoires de la machine personnalisee. Il peut
étre équipé de poignets hydrauliques et d'autres accessoires pour
répondre aux besoins de diverses conditions de travail. Caractéris-
tiques : Le premier excavateur sur pneus a rayon arriere court de

Paramétres

Contenus des éléments Unité

Contenus des éléments Unité Paramétres

" ; | ] L L Plage de fonctionnement Dimensions
15 tonnes de XCMG possede un deSIgn d apparence de Style famll— - L1 Portée maximale mm 8646 A Longueur totale mm 7792
ial, une diSpOSitiOn glObale COmPaCte et une fonction de conflu- e \ L2 Portée maximale 3 GRP mm 8426 B Hauteurtotale mm 3198
ence des accessoires de la mach|ne personnalisée_ ” peut étre N St L3 Hauteurd’ excavation maximale mm 9776 C Largeurtotale mm 2510
éqL”pé de pOignetS hyd raU“queS et d|autres acceSSOireS pour t;l :auteurdedlechargementmammale - mm 7268 D Largeurdela sﬂtru‘cturesuperleure mm 2490
, o A -~ > rofondeur d'excavation du sol plat de 8 pieds mm 4599 E Largeurdu chassis mm 2510
repondre auXx beSOInS de dlverses Condltlons de travall' L6 Profondeur maximale d'excavation verticale mm 4229 F Distance entre 'essieu avant et le centre d'oscillation mm 1500
L7 Profondeurd’ excavation maximale mm 4805 G Largeur de la bande de roulement mm 580
L8 Profondeurd’ excavation maximale mm 2859 H Empattement mm 2600
L9 Hauteur de levage maximale de la lame de bouteur mm 534 | Garde au sol du contrepoids mm 1262
L10 Profondeur de coupe maximale de la lame de bouteur mm 98 J Garde au sol mini. mm 350
K Rayon d'oscillation arriére mm 1750
Ne tentez jamais de soulever ou de maintenir une charge supérieure a la capacité de levage nominale au rayon et a la hauteur de L Hauteur de lame de bouteur mm 648
levage spécifiés. Le point de levage est situé sur 'anneau de levage du bras (poids du godet non inclus), tout accessoire supplé- M Largeur de la lame de bouteur mm 2495
mentaire tel qu'un godet doit étre déduit du poids de levage. Lors de la détermination du poids de levage net admissible pour la N Hauteur du capot mm 2578
machine, le poids des élingues et de tout dispositif de levage auxiliaire doit étre déduit de la capacité de levage nominale. La capac- Rayon de braquage mini. mm 7300
ité de levage est basée sur la machine reposant sur un sol ferme et de niveau. L'opérateur doit prendre en compte les conditions
de travail telles qu'un sol meuble ou accidenté. Avant de manceuvrer la machine, I'opérateur doit connaitre les procédures de Contenus des éléments Unité Paramétres Contenus des éléments Unité Parameétres
sécurité décrites dans le manuel correspondant. Poids en ordre de marche ke 17900
— — Moteur Systéme hydraulique
Stabilisateurs avant et lame de bouteur arriere Marque/modale de moteur Comming/B45 Pompe principale Dot pompes  cylindrée variable
& Angle droit par rapport au sens de déplacement Puissance nominale/tr/min kW/rpm 115/2000 P(?m'pe PT? N e - Deuxpompes 3 engrenaes
Injection directe . a Débit maximal du systéme principal L/m{n 2 X 160
Débit de la pompe PTO L/min 38+18
4-temps - A " N —
Refroidi 3 l'eau - T PressAlon du sys\teme Pnrﬁmpal ‘ A ‘ MPa 34,3
Turbocompressé - a Pression du syster\ne principal (pression maximale de puissance) MPa 37,4
22 *3000 *3000 *3000 *3000 2400 2400 2400 2400 2000 *2000 2000 *2000 7.2 Refroidissement intermédiaire air-air v pression dusysteme prote e >
: Pression de la pompe PTO MPa 21
71 *7200 *7200 6500 *7200 *4900 *4900 3500 *4900 *2500 *2500 1900 *2500 7.4 course _ e i = Pression du systeme de déplacement MPa 34,3
Z3 *8900 *8900 5400 *8900 5300 *6200 3000 *5300 3500 *4500 2000 3700 2700 *2800 1600 2800 7.1 Nomfre de cylindres : 4 Pression du systéme d'oscillation MPa 255
Couple maxi./tr/min N-m/rpm 712/1200
I Remarque 1: Les capacités de levage indiquées dans le tableau font Cylindrée L 45 Chenile
A référence au cas ol aucune intervention de poussée externe n'est incluse. Capacité de Réservoir dessence mm 200
% ®Vérindebras Remarque 2 : Les capacités de levage marquées d'un astérisque (*) dans Principale performance Capacité du rﬁservf’frDFF_ _ - 24
B 343MPaaumaximum | tableau sont limitées par la capacité hydraulique et ne doivent pas Vitesse de déplacement (élevée/basse) km/h 35/20/10 Capacité du réservoir d'huile hydraulique - 110
( g dépasser 75 % de la charge minimale de basculement ou 87 % de la Vitesse r/min 9
®fo§ Sﬁ:ﬂéChe de' levage ca padté hyd rau “CI ue. Couple de rotation maximale kN-m 44,2 Standard
. a au maximum . . ~ . — .
X~ | ——— Remarque 3: La position la moins stable se trouve sur le cote de |'excava- Capacité de gravissement 25,5° (47,7%) Longueur de la fléche de levage mm 4900
| ®\§ir;nl\:lj§aﬂaé§rrfai?ri1eﬁ1ge teur. Force d'excavation du godet (ISO) kN 100 Longueur du bras mm 2510
/ . Remarque 4: Le tableau des capacités de levage ne s'applique qu'aux Force d'excavation du bras (IS0) kN 80 Capacité du godet m* 0.6
{ / machines fabriquées a |'origine et normalement assemblées par le Force de Traction au maximum KN 83
) fabricant. Optionnel
\ \ Remarque 5: La machine est congue pour une masse en ordre de marche Longueur de la floche de levage mm
\ de 17900 kg (39463 Ib), comprenant une fleche de levage de 4,9 m (16,1 Longueur du bras mm ,
x 7 pieds), un bras de 2,1 m (8,2 pieds), un contrepoids de 2700 kg (5925 lb), - Capacité du godet m? 10,26/0,7
tous les fluides de travail et un opérateur de 75 kg (165 Lb), le godet est Norme de cabine ‘
non inclu. 1SO 10262 : 1998 (OPG) a
Remarque 6 : La capacité de levage doit étre conforme a la norme ISO 1SO 12117-2: 2008 (ROPS) v
A 10567:2007.
x P T, 1 o 4 Remarque 7 : Pour toutes les configurations des spécifications des

chenilles, la capacité de levage est maintenue dans une plage de =5 %.




